Список конфигурационных параметров EPPROM прибора ТРМ133

	
	Параметр/ Команда
	Описание
	Тип
	Индексация
	Ограничения

на мантиссу
	Наличие Атрибута
	Заводская

установка
	Един.

измер.

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	Общие параметры
	
	
	
	
	
	

	
	dev 
	Название прибора
	ASCII
	–
	– 
	–
	TPM133
	

	
	ver 
	Версия прошивки
	ASCII
	–
	–
	–
	v1.53
	

	
	
	01.Объекты
	
	
	
	
	
	

	
	n.obj 
	Количество объектов 
	DEC_dot0
	0,1
	0..2
	+
	1
	

	
	A.OBJ 
	Атрибуты доступа 
	0:  Только по паролю
1:  Чтение без пароля
2:  Пароль не нужен
	–
	–
	+
	
	

	
	0.OBJ 
	Групповой атрибут 
	0:  Не редактируем, Блокирован
1:  Редактируем, Блокирован

2:  Не редактируем, Разблокирован

3:  Редактируем, Разблокирован
	–
	–
	+
	
	

	
	01.
	Объекты \ Объект №1
	
	
	
	
	
	

	
	n.Ch 
	Кол-во каналов в объекте 
	DEC_dot0 
	0, 1
	0..8
	+
	
	

	
	01.
	Объекты \ Объект №1
	\ Ссылка №1 на канал
	
	
	
	
	

	
	S.idx 
	Индекс канала
	0:  Канал №1

1:  Канал №2

2:  Канал №3

3:  Канал №4

4:  Канал №5

5:  Канал №6

6:  Канал №7

7:  Канал №8 или отключен
	0, 1 .. 15
	0..7
	–
	
	

	
	02.
	Входы
	
	
	
	
	
	

	
	A.Mes 
	Ограничение доступа
	0:  Только по паролю
1:  Чтение без пароля
2:  Пароль не нужен
	–
	–
	+
	
	

	
	0.Mes 
	Групповой атрибут дерева Входы
	0:  Не редактируем, Блокирован
1:  Редактируем, Блокирован

2:  Не редактируем, Разблокирован

3:  Редактируем, Разблокирован
	–
	–
	+
	
	

	
	Cj-.C 
	Режим коррекции по температуре свободных концов ТП
	0:  Выключен (off)

1:  Включен (on)
	–
	–
	+
	
	

	
	02.
	Входы 
	\ Вход №…
	
	
	
	
	

	
	in-t 
	Тип датчика 
	см. документ
«TPM133-Список параметров_050415.doc»
	0, 1..6
	0..41
	+
	
	

	
	in.Fd 
	Постоянная времени цифрового фильтра
	DEC_dot0 
	0, 1..6
	0..1800
	+
	0
	стр.6 катал

	
	in.FG 
	Полоса цифрового фильтра
	STORED_dot 
	0, 1..6
	0..9999
	+
	0
	

	
	itrL
	Период опроса датчика
	DEC_dot1
	0, 1..6
	0,1..30,0
	+
	3,0
	сек

	
	in.SH 
	Коррекция «сдвиг характеристики»
	STORED_dot
	0, 1..6
	-999..9999
	+
	
	

	
	in.SL 
	Коррекции «Наклон характеристики» 
	DEC_dot3
	0, 1..6
	0,9..1,1
	+
	
	

	
	Ain.L 
	Нижняя граница измерения активного датчика
	STORED_dot 
	0, 1..6
	-999..9999
	+
	
	

	
	Ain.H 
	Верхняя граница измерения активного датчика
	STORED_dot 
	0, 1..6
	-999..9999
	+
	
	

	
	dt 
	Групповой атрибут Входа
	0:  Не редактируем, Блокирован
1:  Редактируем, Блокирован

2:  Не редактируем, Разблокирован

3:  Редактируем, Разблокирован
	0, 1..6
	–
	+
	
	

	
	03.
	Дискретные входы
	
	
	
	
	
	

	
	A.Din
	Атрибуты доступа
	0:  Только по паролю
1:  Чтение без пароля
2:  Пароль не нужен
	–
	–
	+
	
	

	
	at.in
	Групповой атрибут
	0:  Не редактируем, Блокирован
1:  Редактируем, Блокирован

2:  Не редактируем, Разблокирован

3:  Редактируем, Разблокирован
	–
	–
	+
	
	

	
	03.
	Дискретные входы \ Дискретный вход №...
	
	
	
	
	
	

	
	C.USE
	использование контакта дискретного датчика
	0:  нормально открытый

1:  нормально закрытый

2:  выключен
	0, 1..5
	0..2
	
	норм.откр.
	

	
	PAU.0
	время задержки выключения дискретного датчика
	DEC_dot1
	0, 1..5
	0..79,9
	
	3
	0.1 сек

	
	PAU.1
	время задержки включения дискретного датчика
	DEC_dot1
	0, 1..5
	0..79,9
	
	3
	0.1 сек

	
	04.
	Вычислители
	
	
	
	
	
	

	
	A.CAL 
	Ограничение доступа к Вычислителям
	0:  Только по паролю
1:  Чтение без пароля
2:  Пароль не нужен
	–
	–
	+
	
	

	
	04.
	Вычислители 
	\ Вычислитель №…
	
	
	
	
	

	
	CAL.t 
	Формула вычислителя
	0:  Повторитель
1:  Взвешенная сумма
2:  Квадратный корень
3:  Частное
4:  Максимум
5:  Минимум
6:  Медиана
7:  Среднее арифметическое
8:  Вычислитель влажности
9:  Вычислитель отключен 
	0, 8 .. 56
	–
	+
	0
	

	
	A.ist 
	Психрометрический коэффициент (для расчета влажности)
	DEC_dot3 
	0, 8 .. 56
	0,064..0,14
	+
	0.14
	

	
	CL.Fd 
	Постоянная времени цифрового фильтра 
	DEC_dot0 
	0, 8 .. 56
	0..1800
	+
	0
	Сек

	
	CL.FG 
	Полоса пропускания цифрового фильтра 
	STORED_dot 
	0, 8 .. 56
	0..9999
	+
	0
	oC

	
	dP 
	Количество знаков после десятичной точки на индикаторе
	DEC_dot0 
	0, 8 .. 56
	0..3
	+
	1
	

	
	n.in.C 
	Количество аргументов Вычислителя
	DEC_dot0 
	0, 8 .. 56
	0..8
	+
	1
	

	
	04.
	Вычислители \ Вычислитель №1
	\ Аргумент Вычислителя №...
	
	
	
	
	

	
	t.in. 
	Тип аргумента Вычислителя
	0:  Датчик
1:  Фильтр 
	0, 1 .. 63
	–
	+
	0
	

	
	in. 
	Номер (считая 0) Входа или Сетевого Входа
	DEC_dot0 
	0, 1 .. 63
	–
	+
	0
	

	
	SCA 
	Весовой коэф. для формулы "Взвешенная сумма"
	STORED_dot 
	0, 1 .. 63
	-100..1000
	+
	
	

	
	05.
	Каналы Регулирования
	
	
	
	
	
	

	
	0.SAU 
	Групповой атрибут дерева Каналы
	0:  Не редактируем, Блокирован
1:  Редактируем, Блокирован

2:  Не редактируем, Разблокирован

3:  Редактируем, Разблокирован
	–
	–
	+
	
	

	
	05.
	Каналы Регулирования
	\ Канал №...
	
	
	
	
	

	
	S.SAU 
	Семафор принадлежности объекту 
	0:  Объект №1
1:  Объект №2

2:  Отключен 
	0, 1 .. 7
	–
	–
	Объект №1
	

	
	rEGL 
	Регулятор в канале
	0:  Выключен
1:  Включен 
	0, 1 .. 7
	–
	+
	
	

	
	Ch 
	Групповой атрибут Канала
	0:  Не редактируем, Блокирован
1:  Редактируем, Блокирован

2:  Не редактируем, Разблокирован

3:  Редактируем, Разблокирован
	0, 1 .. 7
	–
	+
	
	

	
	06.
	Регуляторы
	
	
	
	
	
	

	
	pa.b4 
	Ограничение доступа АНР
	0:  Только по паролю
1:  Чтение без пароля
2:  Пароль не нужен
	–
	–
	+
	
	

	
	at.b4 
	Групповой атрибут АНР
	0:  Не редактируем, Блокирован
1:  Редактируем, Блокирован

2:  Не редактируем, Разблокирован

3:  Редактируем, Разблокирован
	–
	–
	+
	
	

	
	06.
	Регуляторы
	\ Регулятор №1
	
	
	
	
	

	
	db 
	Зона нечувствительности Регулятора
	STORED_dot 
	0, 1 .. 7
	0..9999
	+
	0,05
	oC

	
	rEG.t 
	Режим работы регулятора
	Двухпозиционный (ON/OFF)
ПИД 
	0, 1 .. 7
	–
	+
	ПИД


	

	
	OD.tP 
	Что подключено к Регулятору 
	0:  Выкл
1:  ПС
2:  Коммутатор №1
3:  Коммутатор №2 
	0, 1 .. 7
	0..3
	+
	
	

	
	r.OD.i 
	Номер подключ. Преобразователя Сигнала
	0:  ПС №1
1:  ПС №2 
	0, 1 .. 7
	–
	+
	
	

	
	LBA 
	Контроль  LBA-аварии
	0:  Нет LBA
1:  Есть LBA 
	0, 1 .. 7
	–
	+
	Нет LBA
	

	
	06.
	Регуляторы
	\ Регулятор №...
	
	
	
	
	

	
	Pb 
	Полоса пропорциональности 
	STORED_dot 
	0, 1 .. 7
	1..9999
	+
	120
	

	
	ti 
	Постоянная интегрирования ti, мин:сек
	CLK_frm 
	0, 1 .. 7
	0..65535
	+
	00:30
	Сек

	
	td.ti 
	td/ti  – отношение ПД к ПИ
	DEC_dot3 
	0, 1 .. 7
	0..0,3
	+
	0,125
	

	
	i.Upr 
	Ограничение максимума интеграла 
	DEC_dot1 
	0, 1 .. 7
	-100..100
	+
	100
	

	
	i.min 
	Ограничение минимума интеграла 
	DEC_dot1 
	0, 1 .. 7
	-100..100
	+
	0
	

	
	P.nom 
	Номинальная мощность  
	DEC_dot1 
	0, 1 .. 7
	-100..100
	+
	0
	

	
	P.CLD 
	Коэффициент мощности холодильника 
	DEC_dot2 
	0, 1 .. 7
	0,01..10
	+
	1
	

	
	v.SP 
	Допустимая скорость изменения уставки 
	STORED_dot 
	0, 1 .. 7
	0..9999
	+
	9,999
	

	
	06.
	Регуляторы \ Регулятор №...
	\ Двухпозиционный (ON/OFF) №1
	
	
	
	
	

	
	HYS.C 
	Гистерезис двухпозиционного регулятора
	STORED_dot 
	0, 1 .. 7
	0..9999
	+
	1
	

	
	dL.oF 
	Время задержки при переходе с НЕнулевого уровня, мин:сек
	CLK_frm 
	0, 1 .. 7
	0..200
	+
	
	Мин:Сек

	
	dL.on 
	Время задержки при переходе с нулевого уровня, мин:сек
	CLK_frm 
	0, 1 .. 7
	0..200
	+
	
	Мин:Сек

	
	Ht.on 
	Мин.время удержания на НЕнулевом уровне, мин:сек
	CLK_frm 
	0, 1 .. 7
	0..200
	+
	
	Мин:Сек

	
	Ht.oF 
	Мин.время удержания на нулевом уровне, мин:сек
	CLK_frm 
	0, 1 .. 7
	0..200
	+
	
	Мин:Сек

	
	06.
	Регуляторы \ Регулятор №... \ АНР
	\ Параметры настройки
	
	
	
	
	

	
	Anr.t 
	Тип запускаемой основной автонастройки
	0:  Выкл.
1:  Синусоидальн.
2:  АРФ
3:  АЗФ 
	0, 1 .. 7
	–
	+
	
	

	
	Y0 
	Уставка или нач.знач.вых.сигнала
	STORED_dot 
	0, 1 .. 7
	-9999..9999
	+
	
	

	
	YdoP 
	Максимально допустимое отклонение регулируемой величины
	STORED_dot 
	0, 1 .. 7
	0..999
	+
	
	

	
	vSP 
	Допустимая скорость изменения уставки
	STORED_dot 
	0, 1 .. 7
	0..9999
	+
	
	

	
	06.
	Регуляторы \ Регулятор №... \ АНР
	\ Параметры ИМ
	
	
	
	
	

	
	R.el 
	Тип исполнительного механизма (ИМ)
	0:  2х-позиционный
1:  3х-позиционный 
	0, 1 .. 7
	–
	+
	
	

	
	t.val 
	Время полного хода 3х поз ИМ,сек
	DEC_dot0 
	0, 1 .. 7
	1..999
	+
	???
	сек

	
	P.tol 
	Отклонение мощности на 3х поз ИМ
	DEC_dot0 
	0, 1 .. 7
	1..63
	+
	
	

	
	06.
	Регуляторы \ Регулятор №... \ АНР
	\ Допуски
	
	
	
	
	

	
	dRs 
	Отклонение вектора 
	DEC_dot2 
	0, 1 .. 7
	1..20
	+
	
	

	
	dGs 
	Отклонение фазы 
	DEC_dot2 
	0, 1 .. 7
	1..50
	+
	
	

	
	dSKO 
	Среднее квадратичное отклонение 
	DEC_dot2 
	0, 1 .. 7
	1..50
	+
	
	

	
	06.
	Регуляторы \ Регулятор №... \ АНР
	\ Оптимальные данные
	
	
	
	
	

	
	Rsop 
	Вектора 
	DEC_dot2 
	0, 1 .. 7
	30..150
	+
	
	

	
	Gsop 
	Фазы 
	STORED_dot 
	0, 1 .. 7
	-180..-80
	+
	
	

	
	B3 
	Отношение периода колебаний системы к постоянной интегрирования 
	DEC_dot1 
	0, 1 .. 7
	1..50
	+
	
	

	
	06.
	Регуляторы \ Регулятор №... \ АНР
	\ Параметры модели объекта
	
	
	
	
	

	
	En 
	Отношение T2/T1 расчетной модели объекта (1.0..51.1) 
	STORED_dot 
	0, 1 .. 7
	1..300
	+
	
	

	
	Be 
	Относительное запаздывание модели объекта (0.1..2.0) 
	STORED_dot 
	0, 1 .. 7
	1..100
	+
	
	

	
	07.
	Коммутаторы 
	\ Коммутатор №1
	
	
	
	
	

	
	r.in.1 
	Регулятор, подключ. к 1му входу комм.
	0:  Регулятор№1
1:  Регулятор№2
2:  Регулятор№3
3:  Регулятор№4
4:  Регулятор№5
5:  Регулятор№6
6:  Регулятор№7
7:  Регулятор№8
8:  Регулятор отключен 
	0, 20
	–
	+
	2
	

	
	r.in.2 
	Регулятор, подключ. к 2му входу комм.
	0:  Регулятор№1
1:  Регулятор№2
2:  Регулятор№3
3:  Регулятор№4
4:  Регулятор№5
5:  Регулятор№6
6:  Регулятор№7
7:  Регулятор№8
8:  Регулятор отключен 
	0, 20
	–
	+
	1
	

	
	r.in.3 
	Регулятор, подключ. к 3му входу комм.
	0:  Регулятор№1
1:  Регулятор№2
2:  Регулятор№3
3:  Регулятор№4
4:  Регулятор№5
5:  Регулятор№6
6:  Регулятор№7
7:  Регулятор№8
8:  Регулятор отключен 
	0, 20
	–
	+
	8
	

	
	r.in.4 
	Регулятор, подключ. к 4му входу комм.
	0:  Регулятор№1
1:  Регулятор№2
2:  Регулятор№3
3:  Регулятор№4
4:  Регулятор№5
5:  Регулятор№6
6:  Регулятор№7
7:  Регулятор№8
8:  Регулятор отключен 
	0, 120
	–
	+
	8
	

	
	Out.d 
	Подключение Преобразователя Сигналов (ПС)
	0:  Отключено (off)
1:  Подключено (on)
	0, 20
	–
	+
	1
	

	
	c.OD.i 
	Номер подключенного ПС
	0:  ПВС №1
1:  ПВС №2 
	0, 20
	–
	+
	0
	

	
	07.
	Коммутаторы \ Коммутатор №1
	\ Программа №1
\ Вход коммутатора на шаге №1
	
	
	
	
	

	
	P.Src 
	Номер работающего входа коммутатора на шаге
	0:  Вход коммутатора №1
1:  Вход коммутатора №2
2:  Вход коммутатора №3
3:  Вход коммутатора №4 
	0, 1 .. 19
[по шагам]
	–
	+
	
	

	
	08.
	Преобразователи сигналов 
	\ ПС №1
	
	
	
	
	

	
	HAnd 
	Режим работы ПС
	0:  Нормальный
1:  Ручной 
	0, 4
	–
	+
	
	

	
	S.OD 
	Семафор занятости ПС
	0:  Отключен
1:  Канал №1
2:  Канал №2
3:  Канал №3
4:  Канал №4
5:  Канал №5
6:  Канал №6
7:  Канал №7
8:  Канал №8
9:  Коммутатор№1
10:  Коммутатор№2 
	0, 4
	–
	–
	
	

	
	Alr.t 
	Тайм-аут аварии, мин:сек
	CLK_frm 
	0, 4
	0..600
	+
	
	

	
	P.Alr 
	Аварийное значение выходного сигнала ВыхС
	DEC_dot1 
	0, 4
	-100..100
	+
	
	

	
	P.rES 
	Ограничение скорости изменения выходного сигнала
	STORED_dot 
	0, 4
	0..100
	+
	
	

	
	P.Upr 
	Ограничение максимального значения выходного сигнала
	DEC_dot1 
	0, 4
	-100..100
	+
	
	

	
	P.min 
	Ограничение минимального значения выходного сигнала
	DEC_dot1 
	0, 4
	-100..100
	+
	
	

	
	F.in 
	Номер (начиная с 0) сетевого входа - источника входного сигнала
	DEC_dot0 
	0, 4
	0..8
	+
	
	

	
	Cp.t 
	Режим работы ПС
	0:  Аналоговый
1:  Дискретный 
	0, 4
	–
	+
	
	

	
	Cp.tL 
	Тип логики при дискретном Режиме работы
	0:  прямая логика?
1:  обратная логика?
2:  “П”–образная?
3:  “U”–образная? 
	0, 4
	–
	+
	
	

	
	AbS.P 
	входное значение по абсолютной величине 
	Нет
Да 
	0, 4
	–
	+
	
	

	
	HYS.P 
	Гистерезис ПС при дискретном Режиме работы
	DEC_dot3 
	0, 4
	0..0,5
	+
	
	

	
	08.
	Преобразователи сигналов \ ПС №…
	\ Диапазон №…
	
	
	
	
	

	
	nPC 
	Количество ИМ
	DEC_dot0 
	0, 2 .. 6
	0..2
	+
	
	

	
	08.
	ПС\ ПС №1 \ Диапазон №….
	\ Ссылка №… на зону ИМ
	
	
	
	
	

	
	PCP.i 
	Указатель на подключенный БУИМ
	0:  БУИМ №1
1:  БУИМ №2 
	0, 1 .. 7
	–
	+
	
	

	
	09.
	Блок Упр-я Исполн. Механизмами (БУИМ)
	\ БУИМ №…
	
	
	
	
	

	
	S.MD 
	Семафор занятости БУИМ
	0:  ПС №1
1:  ПС №2
2:  Свободен 
	0, 2
	–
	–
	
	

	
	PCP 
	Нижний порог рабочего сигнала БУИМ
	DEC_dot3 
	0, 2
	0..1
	+
	
	

	
	SE.P 
	Тип Исполнительного Механизма
	0:  ИМ отключен
1:  2-позиционный ИМ
2:  3-позиционный ИМ 
	0, 2
	–
	+
	
	

	
	t.DP 
	Тип подключения Дпз
	0:  Датчик
1:  Сетевой Фильтр 
	0, 2
	–
	+
	
	

	
	t.StP 
	Минимальное время остановки Задвижки, мин:сек
	CLK_frm 
	0, 2
	–
	+
	
	

	
	tP.L 
	Дополнительное время для старта Задвижки
	DEC_dot1 
	0, 2
	0,1..10
	+
	
	

	
	tP.H 
	Полное время хода Задвижки, мин:сек
	CLK_frm 
	0, 2
	–
	+
	
	

	
	tFP 
	Время выборки люфта Задвижки, мин:сек
	DEC_dot1 
	0, 2
	0,1..10
	+
	
	

	
	LSP 
	Исходное положение ИМ
	DEC_dot1 
	0, 2
	0..100
	+
	
	

	
	09.
	БУИМ \ БУИМ №... 
	\ Параметры 3х позиционного регулирования задвижкой
	
	
	
	
	

	
	dLP 
	Наличие датчика положения (Дпз)
	0:  Нет
1:  Есть 
	0, 2
	–
	+
	
	

	
	i.DP 
	Номер входа Дпз
	0:  Вход №1
1:  Вход №2
2:  Вход №3
3:  Вход №4
4:  Вход №5
5:  Вход №6
6:  Вход №7 
	0, 2
	0..7
	+
	
	

	
	db.F 
	Зона нечувствительности для задвижек, %
	DEC_dot2 
	0, 2
	0,05..10
	+
	
	

	
	09.
	БУИМ \ БУИМ №... 
	\ Ссылка №… на ВУ
	
	
	
	
	

	
	OP 
	Номер выходного элемента
	0:  Не задействован

1:  ВЭ №1

2:  ВЭ №2

3:  ВЭ №3

4:  ВЭ №4

5:  ВЭ №5

6:  ВЭ №6 
	0, 1 .. 5
	–
	+
	
	

	
	10.
	Выходные элементы \ Выходной Элемент №1
	
	
	
	
	
	

	
	S.OE 
	Семафор занятости ВЭ
	0:  БУИМ №1

1:  БУИМ №2

2:  Регистратор№1

3:  Регистратор№2

4:  Регистратор№3

5:  Регистратор№4

6:  Регистратор№5

7:  Регистратор№6

8:  Регистратор№7

9:  Регистратор№8

10:  Ключ№1(1..8)

11:  Ключ№2(1..8)

12:  Ключ№3(1..8)

13:  Ключ№4(1..8)

14:  Ключ№5(1..8)

15:  Ключ№6(1..8)

16:  Ключ№7(1..8)

17:  Ключ№8(1..8)

18:  Реле аварии

19:  Откл. 
	0, 1..5
	–
	–
	
	

	
	Pou 
	Тип ВЭ
	0:  Аналоговый

1:  Дискретный 
	0, 1..5
	–
	+
	
	

	
	tHP 
	Период следования импульсов при ШИМ-регулировании
	CLK_frm 
	0, 1..5
	1..81
	+
	
	

	
	t.L 
	Минимальная длительность импульсов при ШИМ-регулировании
	DEC_dot3 
	0, 1..5
	50..500
	+
	
	

	
	11.
	Уставки
	\ Уставка на шаге №...
	
	
	
	
	

	
	or.SP 
	Наличие коррекции уставки
	0:  заданная уставка

1:  уставка+график1

2:  уставка+график2
	0, 1 .. 8
	–
	+
	
	

	
	LF.LU 
	Скорость изменения уставки 
	STORED_dot 
	0, 1 .. 8
	0..9999
	+
	
	

	
	P.-SP 
	Тип уставки 
	0:  Значение

1:  Мощность 
	0, 1 .. 8
	–
	+
	
	

	
	b.CH.L 
	Нижняя граница задания уставки
	STORED_dot 
	0, 1 .. 8
	-9999..9999
	+
	
	

	
	b.CH.H 
	Верхняя граница задания уставки
	STORED_dot 
	0, 1 .. 8
	-9999..9999
	+
	
	

	
	SP.LU 
	Значение уставки 
	STORED_dot 
	0, 1 .. 8
	-9999..9999
	+
	
	

	
	12.
	12.Блоки LBA-авария 
	\ Параметры LBA-аварии №...
	
	
	
	
	

	
	d.LBA 
	Минимально необходимое изменение входной величины
	STORED_dot 
	0, 1
	1..9999
	+
	
	

	
	t.LBA 
	Время контроля LBA-аварии
	CLK_frm 
	0, 1
	1..600
	+
	
	

	
	13.
	Графики 
	
	
	
	
	
	

	
	pa.gr 
	Атрибуты доступа
	0:  Только по паролю
1:  Чтение без пароля
2:  Пароль не нужен
	–
	–
	–
	
	

	
	13.
	Графики
	\ График №...
	
	
	
	
	

	
	Ch.At 
	Групповой атрибут 
	0:  Не редактируем, Блокирован
1:  Редактируем, Блокирован

2:  Не редактируем, Разблокирован

3:  Редактируем, Разблокирован
	0, 10
	–
	–
	
	

	
	Node 
	Число узловых точек графика
	DEC_dot0 
	0, 10
	0..10
	–
	
	

	
	13.
	Графики\ График №...
	\Точка №…
	
	
	
	
	

	
	absc 
	X-входная величина
	STORED_dot 
	0, 1 .. 19
	-999..9999
	–
	
	

	
	ordn 
	Y-корректирующее значение
	STORED_dot 
	0, 1 .. 19
	-16383..16383
	–
	
	

	
	14.
	Входы графиков
	
	
	
	
	
	

	
	pa.a2 
	Атрибуты доступа
	0:  Только по паролю
1:  Чтение без пароля
2:  Пароль не нужен
	–
	–
	+
	
	

	
	at.a2 
	Групповой атрибут 
	0:  Не редактируем, Блокирован
1:  Редактируем, Блокирован

2:  Не редактируем, Разблокирован

3:  Редактируем, Разблокирован
	–
	–
	+
	
	

	
	14.
	Входы графиков
	\ Вход графика №...
	
	
	
	
	

	
	obj.G
o.obj
	Номер объекта владельца 
	DEC_dot0 
	0, 1
	от 0 до 2
	+
	
	

	
	in.Gr 
	Номер вычислителя-источника входной величины графика
	0:  Не подключен

1:  Вычислитель №1

2:  Вычислитель №2

3:  Вычислитель №3

4:  Вычислитель №4

5:  Вычислитель №5

6:  Вычислитель №6

7:  Вычислитель №7

8:  Вычислитель №8 
	0, 1
	–
	+
	
	

	
	15.
	Мастер Сети
	
	
	
	
	
	

	
	pa.c2
	Атрибуты доступа
	0:  Только по паролю
1:  Чтение без пароля
2:  Пароль не нужен
	–
	–
	+
	
	

	
	at.c2
	Групповой атрибут клиента очереди
	0:  Не редактируем, Блокирован
1:  Редактируем, Блокирован

2:  Не редактируем, Разблокирован

3:  Редактируем, Разблокирован
	–
	–
	+
	
	

	
	r.co
	Режим работы прибора
	0:  Подчиненный

1:  Мастер
	–
	–
	+
	
	

	
	t.q
	Период опроса
	STORED_dot
	–
	0,1..80
	+
	
	

	
	nu.qu
	Размер очереди опроса
	DEC_dot0 
	–
	0..32
	+
	
	

	
	15.
	Мастер Сети
	\ Очередь №...
	
	
	
	
	

	
	p.chr
	Имя параметра
	Name
	0, 1 .. 31
	–
	+
	
	

	
	Adr
	Адрес опрашиваемого прибора
	DEC_dot0
	0, 1 .. 31
	0..2047
	+
	
	

	
	q.n
	Групповой атрибут имени параметра
	0:  Не редактируем, Блокирован
1:  Редактируем, Блокирован

2:  Не редактируем, Разблокирован

3:  Редактируем, Разблокирован
	0, 1 .. 31
	–
	+
	
	

	
	16.
	Сетевые параметры прибора
	
	
	
	
	
	

	
	n.Flt 
	Количество используемых фильтров 
	DEC_dot0 
	–
	–
	+
	
	

	
	A.485 
	Ограничение доступа 
	0:  Только по паролю
1:  Чтение без пароля
2:  Пароль не нужен
	–
	–
	+
	
	

	
	0.485 
	Групповой атрибут 
	0:  Не редактируем, Блокирован
1:  Редактируем, Блокирован

2:  Не редактируем, Разблокирован

3:  Редактируем, Разблокирован
	–
	–
	+
	
	

	
	bPS 
	Скорость обмена 
	0:  2400

1:  4800

2:  9600

3:  14400

4:  19200

5:  28800

6:  38400

7:  57600

8:  115200 
	–
	–
	+
	
	

	
	LEn 
	Длинна слова данных 
	0:  7

1:  8 
	–
	–
	+
	
	

	
	PrtY 
	Контроль по четности 
	0:  Отсутствует

1:  Четность

2:  Нечетность 
	–
	–
	+
	
	

	
	Sbit 
	Кол-во стоп-бит 
	0:  1

1:  2 
	–
	–
	+
	
	

	
	A.Len 
	Размер сетевых адресов 
	0:  8

1:  11 
	–
	–
	+
	
	

	
	Addr 
	Собственный адрес прибора 
	DEC_dot0 
	–
	0..2047
	+
	
	

	
	RS.dl
	Задержка ответа, мс
	DEC_dot1
	
	0..50
	
	
	мс

	
	16.
	Сетевые параметры прибора 
	\ Сетевой фильтр №…
	
	
	
	
	

	
	data 
	Формат принимаемых данных 
	0:  S.FL.b

1:  S.FL.d

2:  CLK.b

3:  CLK.d

4:  DEC_dot0.b
5:  DEC_dot0.d
6:  Flt

7:  Strg 
	0, 1 .. 7
	–
	+
	
	

	
	t.inc 
	Наличие модификатора времени в данных
	0:  Нет

1:  Есть 
	0, 1 .. 7
	–
	+
	
	

	
	Sour 
	Адрес прибора-источника сообщения 
	DEC_dot0 
	0, 1 .. 7
	0..2047
	+
	
	

	
	Fltr 
	Групповые атрибуты фильтров 
	0:  Не редактируем, Блокирован
1:  Редактируем, Блокирован

2:  Не редактируем, Разблокирован

3:  Редактируем, Разблокирован
	0, 1 .. 7
	–
	+
	
	

	
	Char 
	Имя параметра, принимаемого фильтром
	«name»
	0, 1 .. 7
	–
	+
	
	

	
	17.
	Служебные параметры
	
	
	
	
	
	

	
	A.CLO
	Атрибуты доступа
	0:  Только по паролю
1:  Чтение без пароля
2:  Пароль не нужен
	–
	
	
	
	

	
	ind.r
	Периодичность обновления индикации, с
	CLK_frm
	–
	0,      60
	+
	1
	сек

	
	ind.S
	Режим маскировки параметров
	1:  Минимальный (скрыть нередак.)

2:  Технолог (скрыть все системн.)

3:  Показывать Все
	–
	
	+
	Показ все
	

	
	ind.L
	Подсветка индикатора
	0:  Выключен (off)

1:  Включен (on)
	
	
	
	вкл
	

	
	ind.C
	Контраст индикатора
	DEC_dot0
	
	0..200
	
	200
	

	
	AL.Hd
	Удержание сигнала АВАРИЯ (после выхода из аварии)
	0:  Выключен (off)

1:  Включен (on)
	–
	
	+
	вкл
	

	
	AL.St
	Состояние ВЭ при АВАРИИ
	0:  Выключен (off)

1:  Включен (on)
	–
	
	+
	
	

	
	bL.Ru
	Режим блокировки ручного управления
	0:  Выключен (off)

1:  Включен (on)
	–
	
	+
	
	

	
	beep
	Звуковое подтверждение нажатия кнопок
	0:  Выключен (off)

1:  Включен (on)
	
	
	
	вкл
	

	
	AL.rE
	Номер ВЭ для сигнала АВАРИЯ 
	0:  Отключен

1:  ВЭ №1

2:  ВЭ №2

3:  ВЭ №3

4:  ВЭ №4

5:  ВЭ №5

6:  ВЭ №6 
	–
	
	+
	ВЭ №4
	

	
	18.
	Машина состояний
	
	
	
	
	
	

	
	A.t33
	Атрибуты доступа
	0:  Только по паролю

1:  Чтение без пароля

2:  Пароль не нужен
	–
	
	
	
	

	
	dUtY
	включение дежурного режима
	0:  Отключено

1:  Подключено 
	–
	
	
	
	

	
	idle
	Режим ОЖИДАНИЯ (неактивность) прибора
	0:  Выключен (off)

1:  Включен (on)
	–
	
	+
	вкл
	

	
	t.nAG
	Время прогрева калорифера, с
	CLK_frm
	–
	0..9999
	
	
	сек

	
	t.ava
	Аварийная Тпр /приточного воздуха/, oC
	STORED_DOT
	–
	0..9999
	
	
	oC

	
	t.LEt
	Уставка Тлет /летней/, oC
	STORED_DOT
	–
	0..9999
	
	
	oC

	
	Gr.UP
	Сдвиг графика для Max Тоб /обратной воды/, oC
	STORED_DOT
	–
	0..9999
	
	
	oC

	
	Gr.dn
	Сдвиг графика для Min Тоб /обратной воды/, oC
	STORED_DOT
	–
	-9999..0
	
	
	oC

	
	d_1
	Сдвиг уставки Тлет /летней/, oC
	STORED_DOT
	–
	-9999..9999
	
	
	oC

	
	d_2
	Сдвиг уставки для Аварийной Тпр /приточного воздуха/, oC
	STORED_DOT
	–
	-9999..9999
	
	
	oC

	
	d_3
	Сдвиг уставки для Min Тоб /обратной воды/, oC
	STORED_DOT
	–
	-9999..9999
	
	
	oC

	
	d_4
	Сдвиг уставки для Max Тоб /обратной воды/, oC
	STORED_DOT
	–
	-9999..9999
	
	
	oC

	
	t.nig
	Время начала ночи 
	CLK_frm
	
	
	
	20:00
	Час: Мин

	
	t.day
	Время начала дня
	CLK_frm
	
	
	
	8:00
	Час: Мин


??? Оперативные парам

	r.Cal
	Добавлен
	Чтение вычислителя

	Set.P
	Добавлен
	Чтение уставки

	r.StP
	Добавлен
	Чтение шага программы

	r.St
	Добавлен
	Чтение состояния ??

	At
	
	Запуск авто-настройки АНР

	r-l
	
	Внешнее управление мощностью

	r.oe.s
	
	Чтение выходного элемента


	A.Mes
	Добавлен
	Права доступа

	0.Mes
	Добавлен
	

	Prt
	Удален
	

	dt
	Добавлен
	

	pa.pr
	???
	

	at.pr
	???
	

	log.a
	?
	

	pa.gr
	Добавлен
	

	obj.G
	Заменен  на     o.obj
	

	A.485
	Добавлен
	

	0.485
	Добавлен
	

	Fltr
	Добавлен
	

	C.PAU
	Нет в описании (заменен на pau.0 и pau.1)
	

	itrL [0x7F16]
	
	

	RS.dl
	Задержка ответа по RS
	


	
	F.pri
	Уставки приточного воздуха
	Ссылка
	
	
	
	
	

	
	F.nig
	Папка ночной уставки (попаду на нужную уставку)
	Ссылка
	
	
	
	
	


* после инициализации записывается то значение которое присутствует в таблице. Если поле пустое, то это означает последний пункт в списке допустимых значений (т.е. параметр имеет максимальное значение мантиссы и порядка)
Вкл – включен, Выкл – выключен

БУ – блок управления

ИМ – исполнительный механизм

ВУ– выходное устройство
ПС – преобразователь сигналов (старое ПВС)

Список оперативных параметров ТРМ133
	Имя
	Индексация
	Тип
	Диапазон значений
	Назначение

	Read
	по измерителям, 0 до 6
	float + time
	-9999…
+9999
	Выдает в сеть значения с измерителя + модификатор времени для ПИД-регулирования (только Чтение):

Коды исключительной ситуации:

0x0  Значение заведомо неверно.

0x7  Датчик отключен.

0x8  Велика температура свободных концов ТП .

0x9  Мала температура свободных концов ТП.

0xA  Вычисленное значение слишком велико.

0xB – Вычисленное значение слишком мало.

0xC – Короткое замыкание.

0xD – Обрыв датчика.

0xE – Отсутствие связи с АЦП.

0xF – Некорректный калибровочный коэффициент.

	r.Cal
	по вычислителям (по каналам),

0 до 7
	float + time
	-9999…
+9999
	Выдает значение, посчитанное вычислителем + модификатор времени для ПИД-регулирования. (только Чтение):

Коды исключительной ситуации:
0x0 – вычисление невозможно;

0x8 -- Велика температура свободных концов ТП.

0x9 -- Мала температура свободных концов ТП.

0xA -- Вычисленное значение слишком велико.

0xB -- Вычисленное значение слишком мало.

0xC -- Короткое замыкание.

0xD -- Обрыв датчика.

0xE -- Отсутствие связи с АЦП.

0xF -- Некорректный калибровочный коэффициент.

Группа 5хх -- ошибки вычисления
0x500  Неверное количество входов
0x501  Отключен вход вычислителя
0x502  Отключен датчик, используемый вычислителем  
0x503  Несоответствуют датчик и вычислитель
0x504  Отключен фильтр, используемый вычислителем
0x505  Недопустимый формат данных фильтра RS485
0x506  Мала температура сухого термометра
0x507  Велика температура сухого термометра
0x508  Мала температура влажного термометра
0x509  Велика температура влажного термометра
0x50A Вычислитель отключен                        
0x50B На входе вычислителя корня отрицательное число

0x50C Неверно задан индекс датчика  
0x50D Неверно задан индекс сетевого фильтра 

	r.out
	по номерам ПС,

0 до 1
	IEEE
	-1.000…
+1.000
	Выдает данные (мощность) с входа выходного устройства (ПС) (только Чтение):.
При неработающем ПС выдавать 0

	r.StP
	по объектам,

индекс равен только нулю
	DEC_dot0
	0,1,…,9
	Показывает, какой режим работы (шаг) объекта (только Чтение):

0  СТАРТ


1  ПРОГРЕ  
Прогрев калорифера

2  ДЕЖУРН  
дежурный режим

3  ПРИТОЧ  
Регулирование по приточному воздуху

4  ОБРАТН  
Регулирование по обратной воде

5  ЗАМЕРЗ  
защита замораживания

6  ЛЕТНИЙ  
летний режим

7  ДЕЖ.Л   
летний дежурный режим

8  ЗАМЕРл   
летняя защита замораживания

9  НОЧНОЙ  
ночной режим

	r.Cn
	не индексируется

(один на весь прибор)
	DEC_dot0
	0...232
	Битовая маска текущего состояния всех дискретных входов прибора (только Чтение):

0 – разомкнут

1 – замкнут

Длина пакета определяется количеством дискретных входов прибора (max 32 бита)

В случаи отсутствия в приборе входа посылает 0

	rtC
	не индексируется

(один на весь прибор)
	Date​Time
	
	Текущие Дата и время (используется для чтения и записи)

Размер данных 7 байт:

1. год
2. месяц
3. день
4. часы
5. минуты
6. секунды
7. формат

	r.oe
	по выходным элементам
	IEEE
	0...1.0
	Считывает/записывает состояние выходного элемента. (только Чтение)  Для дискретных ВЭ задает скважность ШИМ, для аналоговых ВЭ – значение

	Set.P
	по регуляторам,

0 до 7
	IEEE
	-999 ... +9999
	Текущее значение уставки работающего регулятора.

Коды исключительной ситуации:
0xF0 – у регулятора отсутствует уставка или регулятор не работает в данный момент.
0xF6 – у регулятора уставка типа «мощность».


Приложение 1
Код ошибок параметра Exit
Причина последнего перезапуска
	Hex
	Описание

	0x01
	нештатный вход в программу контроля

	0x03
	ручной перезапуск (по 3-м кнопкам)

	0x05
	переполнение одного из стеков (данных или адресов возврата)

	0x06
	exit-код при внешнем аппаратном сбросе

	0x07
	exit-код при сбросе по питанию

	0x08
	самопроизвольный watchdog

	0x1C
	переполнение стека данных

	0x3D+0x20
	переполнение стека данных

	0x09
	кто-то держит SDA линию магистрали в 0

	0x0A
	исчерпаны все попытки чтения EEPROM

	0x0B
	исчерпаны все попытки записи EEPROM

	0x0C
	не хватает времени до перезагрузки очереди

	0x0D
	ошибка зацикливания указателей pwmQueue

	0xD0
	ошибка зацикливания указателей pwmQueue

	0x0E
	нештатный вход в программу контроля

	0x0F
	повторная проверка обнаружила неисправимый код (Check_Segment)

	0xB0
	Попытка чтения более 4-х байт EEPROM

	0xB1
	Занята линия данных I2C

	0xB2
	общее количество исправлений в коде xемминга превышает допустимое

	0xB3
	количество транзакций превышает 1

	0x3F+0x20
	сбой регистра SREG


Приложение 2

Служебная  информация

	Hash
	Параметр
	Описание
	
	

	0233
	n.Err
	Ошибки запроса-ответа
	В конфигураторе
	См. описание протокола

	8403
	APLy
	Команда Применить для 485
	+
	См. описание протокола

	92ED
	EXit
	Причина последнего перезапуска
	
	См. Приложение A

	2D26
	r.Cn
	Битовая маска текущего состояния дискретных входов
	+
	Добавлен в список и Конф.

	FA30
	rtC
	Часы реального времени
	+
	Добавлен в список и Конф.

	25F4
	At.in
	Атрибут Дискретных входов
	+
	Добавлен в список и Конф.

	4A27
	A.Din
	Доступ Дискретных входов
	+
	Добавлен в список и Конф.

	C94A
	PA.b4
	Атрибуты АНР
	+
	Добавлен в список и Конф.

	D695
	At.b4
	Атрибуты АНР
	+
	Добавлен в список и Конф.

	2810
	r.St
	Состояние объекта ( Команде r.Stp
	
	

	Сервисные СЛУЖЕБНЫЕ Параметры

	2476
	Clb.i
	Относится к Калибровке
	
	

	88D3
	Clb.G
	Относится к Калибровке
	
	

	3A47
	Clb.P
	Относится к Калибровке
	
	

	41C1
	Clb.A
	Относится к Калибровке
	
	

	СЛУЖЕБНЫЕ Параметры

	EF97
	AbS.P
	Абсолютное значение мощности. 
	
	Не используется в ПС

	6B33
	rEG
	Регуляторы
	папка
	

	7480
	RC.pr
	регуляторы
	папка
	

	0016
	inSP
	Подключение инспекторов (у нас не используется)
	
	

	6E5F
	obj
	Объекты
	Папка
	

	852B
	F.ins
	Инспектор в канале (у нас не используется)
	Папка
	

	305C
	OU.EL
	Выходные Элементы
	Папка
	

	432E
	OD.F
	Коммутатор
	Папка
	

	4EDB
	F.pcp
	БУИМ
	Папка
	

	62D9
	P.clc
	Вычислитель
	Папка
	

	662A
	LBA.P
	LBA-авария
	Папка
	

	87A0
	FD.Sp
	Уставки
	Папка
	

	A7DC
	Ctr.P
	Регуляторы
	Папка
	

	BA02
	OD.P
	Регуляторы
	Папка
	

	DEE9
	F.Sav
	
	Папка
	

	F3B7
	Sp.pr
	Уставка регулятора
	Папка
	

	FCB4
	Rtc.P
	Папка регистратора
	Папка
	

	0EEF
	F.pri
	Уставка
	Папка
	

	6D04
	F.nig
	Уставка
	Папка
	


Приложение 3

Форматы представления данных:

	№
	Сокращенная мнемоника
	Характеристика

	1
	DEC_doti
	Параметр имеет фиксированную (не подлежащую редактированию) десятичную точку в i-й позиции. (Передается в формате п.5.4 «Описание протокола обмена между ПЭВМ (Персональной Электронно – Вычислительной Машиной) и микроконтроллерами», если i=0 и нет SGND, иначе п.5.2 «Описание протокола обмена между ПЭВМ (Персональной Электронно – Вычислительной Машиной) и микроконтроллерами»).

	3
	STR
	Параметр, отображаемый не в виде числа, а как последовательность символов. Его значение соответствует  номеру строки в таблице. (см. п.5.4 «Описание протокола обмена между ПЭВМ (Персональной Электронно – Вычислительной Машиной) и микроконтроллерами»)

	4
	STORED_DOT
	Параметр имеет не фиксированную  десятичную точку, которая хранится вместе с параметром в памяти ЕЕПРОМ, что увеличивает длину параметра на 2 бита. (см. п.5.2 «Описание протокола обмена между ПЭВМ (Персональной Электронно – Вычислительной Машиной) и микроконтроллерами»)

	6
	INCR
	Параметр отображаеться на дисплее увеличенным на 1. (см. п.5.2 «Описание протокола обмена между ПЭВМ (Персональной Электронно – Вычислительной Машиной) и микроконтроллерами»)

	7
	DEC_dot0
	Беззнаковое целое. (см. п.5.4 «Описание протокола обмена между ПЭВМ (Персональной Электронно – Вычислительной Машиной) и микроконтроллерами»)

	8
	IEEЕ
	В формате IEEЕ. (см. п.5.1 «Описание протокола обмена между ПЭВМ (Персональной Электронно – Вычислительной Машиной) и микроконтроллерами») 

	9
	Time
	Время измерения в 2-х байтах. (см. п.5.6 «Описание протокола обмена между ПЭВМ (Персональной Электронно – Вычислительной Машиной) и микроконтроллерами»)


